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Общая информация
Научные интересы

Разработка методов построения навигационно-управляющих систем для подвижных объектов
различных типов, в том числе интегрированных навигационных систем, инерциально-
спутниковых систем, систем навигации по геофизическим полям и т. д. 

Развитие теории линейной и нелинейной фильтрации и создание на этой основе эффективных
алгоритмов обработки избыточной измерительной информации, включая обработку в условиях
априорной неопределенности описания моделей сигналов и ошибок их измерения, в том числе
и применительно к задаче определения параметров гравитационного поля земли
на подвижном основании. 

Занимается разработкой эффективных алгоритмов обработки избыточной измерительной
информации, в том числе и применительно к интегрированным навигационным системам
и гравиметрическим комплексам.

Результаты исследований реализованы в прецизионных морских комплексах, разработанных
в АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»».
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